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Mikro-Lokdecoder Micro-
System SelecTRIX® DHLO050

fur Fahrzeuge mit Motoren bis 0,5 A Stromaufnahme
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Seitenansicht

Decoder-Beschreibung
Der Lokdecoder Micro-DHLO50 ist werksseitig mit Anschluf3drahten (6 farbige Litzen) ausgestattet.
Der Decoder Micro-DHLO50 ist ein extrem kleiner Lokdecoder mit einer Belastbarkeit von max. 0,5 A.

Das “Herz” des von D&H entwickelten Decoders ist ein ASIC (Application Specific Integrated Circuit) von
2,3x2,9x0,3 mm mit 28.000 Bauteilen, der speziell auf die hohen Anforderungen der Steuerung von
Modellbahnlokomotiven abgestimmt ist.

Die besonderen Vorteile hierdurch sind

Super-Soft-Drive (SSD) ©

das heildt besonders weiches Regelverhalten

Motorregelung durch Soll-Ist-Wert Vergleich

besonders ruhiger Lauf durch tberlagerte Pulsbreitenmodulation

mehrere verschiedene Regelvarianten zur optimalen Anpassung an den Motor
intern 127 Fahrstufen

Blockstreckenbetrieb mit einfachen Dioden

KurzschluBBsicherung der Motorausgéange

Uberlastsicherung der Lichtausgénge

Elektronische Vertauschbarkeit der Motor-, Licht- und Gleisanschlisse (zur Korrektur einer falschen
Verdrahtung)

Ausgabe der Fahrzeugnummer (Adresse) zur Lokerkennung wéhrend des Betriebes

Sofortige Reaktion des Decoders durch die extrem schnelle Datenlibertragung des SelecTRIX-
Systems

einsetzbar fur
digitale Anlagen mit System SelecTRIX
analogen Gleichstrombetrieb
Umschaltung siehe Decoder-Programmierung



Technische Daten

MaRe LxBxH (ohne AnschluRdréhte) ca. 13,2x6,8x1,8 mm
Belastung
Motorausgang max. ca.0,5A
Funktionsausgang Licht ca. 100 mA
Gesamtbelastung ca.05A

elektronische Decoder-Einstellung (Programmierung)

Einstellmoéglichkeiten:

Fahrzeug-Adressen 01..111 (01)
Hochstgeschwindigkeit * 1..7(5)
Anfahr-/Bremsverzdgerung (AFB) 1..7(@4)
Impulsbreite (Impulsdauer) 1..4(2)
Signal-Halteabschnitte 1-/ 2-teilig (1)

Erweiterte Decoder-Einstellung:

Vertauschung von Anschlissen 0..7(4)
Wirksamkeit der AFB 1..2(1)
Variante der Motorregelung 1..4(3)
() = werksseitige Einstellung
* Einstellung fur analogen Gleichstrombetrieb:
Héchstgeschwindigkeit 0

Decodereinbau

Vorbereitung der Lok vor Einbau des Decoders

Befindet sich das Fahrzeug mechanisch in einwandfreiem Zustand (z.B. keine Getriebehemmung usw.)?
Befindet sich das Fahrzeug elektrisch in einwandfreiem Zustand (z.B. Verkabelung, Schleifer,
Kohlebursten usw.)?

Lassen Sie die Lokomotive ca. 30 Minuten bei Gleichstrom einlaufen.

Bei auftretenden Méngeln sollten Sie das Fahrzeug vor dem Einbau des Decoders unbedingt
instandsetzen.

Einbau des Decoders bei Fahrzeugen mit 6-poliger S-Schnittstelle

Der Micro-Lokdecoder DHLO50 ist wegen seiner flexiblen Anschlussdrahte fur den Einbau in Fahrzeugen mit
Schnittstelle nicht so gut geeignet.

Nachdem jedoch bei Fahrzeugen mit S-Schnittstelle in den meisten Féllen gentigend Platz zum Einbau eines
Fahrzeugdecoders vorhanden ist, empfehlen wir hierfir den Decoder DHL100/101 (14 x 9 x 2,7 mm), der
aulRerdem noch folgende Vorteile hat: - der Decoder ist preisglinstiger - leistungsféhiger - verfiigt tber eine
Zusatzfunktion (Horn) - und bleibt im Betrieb kihler.
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Einbau des Decoders bei Fahrzeugen ohne Schnittstelle

Der Decoder ist nach der unten abgebildeten Zeichnung anzuschliessen. Gehen Sie dabei folgendermafen vor:

Trennen Sie alle Verbindungen zwischen dem Motor und den Gleisanschliussen (Schleifer, Chassis
etc.). Wird eine derartige Verbindung tibersehen, kann dies zur Zerstérung des Decoders fiihren.
Verbinden Sie M1 (orange) mit dem Pol des Motors, der in Fahrtrichtung 1 mit den Radern der rechten
Seite verbunden war.

Verbinden Sie M2 (grau) mit dem Pol des Motors, der in Fahrtrichtung 1 mit den Radern der linken Seite
verbunden war.

Verbinden Sie G1 (rot) mit den in Fahrtrichtung 1 rechten Radern.

Verbinden Sie G2 (schwarz) mit den in Fahrtrichtung 1 linken Réadern.

Verbinden Sie LV (weiss) mit dem Spitzenlicht der Fahrtrichtung 1.

Verbinden Sie LR (gelb) mit dem Spitzenlicht der Fahrtrichtung 2.

Befestigen Sie den Decoder mit dem mitgelieferten doppelseitigen Klebeband (ggf. zur besseren
Warmeableitung auf einer glatten Metallflache).

Kontrollieren Sie nochmals, daf3 der Decoder oder seine Anschliisse keine Beriihrung mit metallisch leitenden
Flachen hat!

Achtung: Bei vielen Triebfahrzeugen ist der Motor einseitig mit dem Chassis und dies wiederum mit einer
Gleisseite verbunden. Auch diese Verbindung ist zu trennen.

Anschluf3-Schema Lok-Spitzensignal mit Glihlampen
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<— Fahrtrichtung 2 (rickwarts) Fahrtrichtung 1 (vorwarts) —

Anschluf3-Schema LED-Spitzensignal

Die Kathode der vorwérts zeigenden LED-Baugruppe einschlielich Vorschaltwiderstand mit LV, die Anode mit
Lokmasse verbinden.

Die Kathode der riickwarts zeigenden LED-Baugruppe einschlie3lich Vorschaltwiderstand mit LR, die Anode mit

Lokmasse verbinden.
Ansicht von-oben orange @I Masse

LD == [ | [l grau
<— Fahrtrichtung 2 (rickwarts) Fahrtrichtung 1 (vorwérts) —»
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Leuchten die LED nach AnschlulR entspr. obigem Schema nicht, sind wahrscheinlich die Anschlisse fir
Kathode und Anode der LED verwechselt. Nach Vertauschen der jeweiligen Anschlisse der LED-Gruppen
sollten die LED's leuchten.
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Inbetriebnahme und Einstellung des Decoders
Stellen Sie die Lok auf das Programmiergleis und lesen Sie die Einstellwerte des Decoders aus.
Die Grundeinstellung sollte 01-542 sein.

Hat das Programmiergerét "Lesefehler" angezeigt, Uberprifen Sie nochmals die ordnungsgemaie
Verdrahtung der Lok.

Ist bis hier alles richtig, sollten Sie die Lok mit dieser Einstellung in Betrieb nehmen und zun&chst kontrollieren, ob
alle Funktionen (wie z.B. Motordrehrichtung, Licht etc.) ordnungsgeman funktionieren.

Nach dieser ersten Kontrolle kdnnen Sie die Parameter der Lok Ihren Bedurfnissen anpassen (z.B. Lokadresse,
Motorregelung etc.).

Programmierung des Decoders

Lokadresse, Hochstgeschwindigkeit und andere Parameter der Lok kdnnen durch Programmierung beliebig oft
geandert werden. Die Programmierung der Standard-Parameter entnehmen Sie bitte der Bedienungsanleitung
der verwendeten Geréte (z.B. Lok-Control 2000 0.4.).

Standard-Parameter fiir SelecTRIX-Betrieb

Lokadresse Adrs 1..111
Hoéchstgeschwindigkeit Velo 1.7
Anfahr-/Bremsverzdgerung Acce 1..7
Motorimpulsbreite Impw 1.4
Anzahl Bremsabschnitte Stop 1/2

Achtung: Die Adresse "00" darf nicht verwendet werden.

Einstellung fur analogen Gleichstrombetrieb

[ Hochstgeschwindigkeit [ Velo [0 |

Fur Analogbetrieb wird die Hochstgeschwindigkeit auf O gesetzt. Die anderen Parameter kdnnen beibehalten
werden.

Erweiterte Einstellungen

Der Decoder DHLO50 bietet durch zusatzliche Parameter die Mdglichkeit, sich noch besser an die speziellen
Eigenschaften des jeweiligen Fahrzeuges anzupassen (z.B. durch Einstellung der Regelvariante fir den Motor).

Durch die werkseitige Voreinstellung der erweiterten Kennwerte verhalt sich der Decoder entsprechend den
bisher verfligbaren Lokdecodern (z.B. 66830 der Fa. TRIX).

Erweiterte Kennwerte

Die Umschaltung von Standard auf erweiterte Kennwerte erfolgt mittels der Adresse "00".

Achtung: Das Lesen und Schreiben der erweiterten Kennwerte tberschreibt die Standard-Kennwerte des
Decoders (vor allem wird die Adresse auf "00" umgeschaltet). Deshalb miissen nach dem Bearbeiten der
erweiterten Kennwerte die Standard-Kennwerte erneut eingegeben werden!
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Lesen der erweiterten Kennwerte

Das Lesen der Werte erfolgt durch Eingabe von

[00-111 | Programmiertaste
also
Adresse Adrs 00
Hoéchstgeschwindigkeit Velo 1
Verzégerung Acce 1
Impulsbreite Impw 1
Stopabschnitte Stop 1

und Driicken der Programmiertaste!

Schreiben der erweiterten Kennwerte

Das Schreiben der Werte erfolgt durch Eingabe von

[00=VAI [ Programmiertaste
also
Adresse Adrs 00
Hoéchstgeschwindigkeit Velo \
Verzbgerung Acce A
Impulsbreite Impw [
Stopabschnitte Stop 2

und Driicken der Programmiertaste!
Die Bedeutung bzw. die fur V A | einzugebenden Werte sind im Folgenden erklért.

Hinweis: "Pfeift" der Motor nach der Inbetriebnahme, haben Sie wahrscheinlich vergessen, die Standard-

Parameter fir SelecTRIX-Betrieb erneut einzugeben.

Erkldrung der erweiterten Kennwerte:

Vertauschung von Anschliissen (Velo)

Sollten Sie bei einer freien Decoderverdrahtung die Anschliisse vertauscht haben, kdnnen Sie diese elektronisch
"zurechtriicken". Kontrollieren Sie zunachst, welche Anschliisse vertauscht werden missen (z.B. wenn das Licht
in der verkehrten Fahrtrichtung brennt), und tippen Sie dann die aus der folgenden Tabelle entnommene Zahl als

Wert ein:
Motor Licht Gleis Zahl
X X - 7
- X - 6
X - - 5
- - - 4 (Standard)
X X X 3
- X X 2
X - X 1
- - X 0
x bedeutet vertauschen
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Wirksamkeit der AFB (Acce)

Damit kdnnen Sie einstellen, ob die einprogrammierte Anfahr-/Bremsverzégerung nur in den (Dioden-)
Bremsabschnitten wirksam ist, oder immer (also auch bei der Steuerung von einem Handregler aus).

immer wirksam 1 (Standard)
nur in Halteabschnitten 2
Andere Zahlen sind nicht zul&ssig!

[ 1 ] variante der Motorregelung (Impw)

Mit diesem Wert kdnnen Sie die Regelung optimal an den Motor anpassen. Es kann keine generelle Regel
angegeben werden, welche Variante das Beste Regelverhalten ergibt, hier helfen nur Fahrversuche.

sehr hart 1
hart 2
weich 3 (Standard)
sehr weich 4

Hinweis: Fir Glockenankermotoren ist die
Regelvariante 4 zu empfehlen.

Betrieb, Wartung und Pflege

Der Fahrzeug-Decoder selbst benétigt keine besondere Wartung und Pflege. Seine Lebensdauer wird vielmehr
durch bereits beim Einbau getroffene MalRnahmen (W&armeableitung, saubere Létstellen usw.) sowie durch
sorgfaltige Pflege des Motors entscheidend beeinfluf3t.

Durch die Steuerung des Motors mit Impulsen werden aber Wicklung und Kohlen des Motors starker belastet als
bei normalem Gleichstrombetrieb.

Aus diesem Grunde ist eine sorgfaltige und regelmaRige Pflege des Motors (Olen der Lager, Reinigen und
gegebenenfalls Austausch der Kohlen) angezeigt.

Nach ca. 50 Betriebsstunden sollte das ganze Lok-Chassis einschlief3lich Fahrzeug-Decoder z.B. durch
"Ausblasen" gereinigt werden, um Kurzschlisse durch Kohlenstaub zu verhindern. Dabei ist vor allem der
Kollektor des Motors zu beachten, er kann sich mit Kohlenstaub zusetzen und einen Kurzschluf3 verursachen.

Betriebsanleitungen fur den spéateren Gebrauch aufbewahren.
Abbildungen und technische Angaben freibleibend. Anderungen und Irrtiimer vorbehalten.

Betriebsanleitungen:
H. Maile, E-38438 El Amparo, www.maile.es Email: heinrichmaile@yahoo.de
in Zusammenarbeit mit Doehler & Haass GmbH & Co. KG, D-81249 Minchen

Super-Soft-Drive (SSD)® ist ein eingetragenes Warenzeichen der Firma Doehler & Haass, D-81249 Miinchen
SelecTRIX® ist ein eingetragenes Warenzeichen der Gebr. Méarklin & Cie. GmbH, D-73033 Goppingen
(c) 2005, H. Maile, E38438 El Amparo Zuriick Drucken DHLO050 (04/05.2005)
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